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EE-CS-c1-v53-rIx
TFT EKRANLI VALS PANEL

Vals, bugday gibi ana tahil Grinlerini 6gUtlUp un, kepek gibi alt Grlnlere dénlstiren makinedir.
Giren bugday farkli sekillerde ayarlanan ve calistirilan vals makinelerinde istenen son Urln haline
donlstnceye kadar strecten gecer ve son Urln elde edilir. Bu makineler hem kendi icinde hem de tim
sisteme bagl olarak calisir. Tum akis icinde dnemli bir yere sahiptir. Uriin kalitesi ve Gretim hizina
dogrudan etki eder. Bu ylzden saglikh bir sekilde kontrol edilmesi gereklidir. Bunun icin renkli TFT
EKRANLI VALS PANELI kullaniimaktadir. TFT ekranli vals paneli, Vals otomasyonunu saglar. Akim devir ve
seviye gostergeleri es zamanl olarak takip edilir. Devir alarmi, yiksek akim alarmi, seviye alarmi,
sayesinde ariza takibini kolaylastirir. Valsin agcma ve kapatma seviyeleri programlanabilir. Ekran
Uzerindeki tuslar ile programlama ve kolay midahale imkani saglamaktadir (Centil, LED, Auto/Manuel,

Start/Stop, ESC, UP/DOWN, OK).

Ogeler Ozellikler

Urtin Adi

TFT Ekranli Vals Paneli

Urtin Kodu

EE-TFT-02

Calisma Voltaji

24V DC/ Max 500 mA

Haberlesme Tiri

TCP/IP

Haberlesme Protokoll

Modbus-TCP/IP

Dijital Giris (Inut)

8 Adet (max: +24V DC)

Dijital Cikis / Role Cikisi (Output)

8 Adet (NO,COM)

Dijital Cikis / Role Kontak Bilgileri

270VAC/30VDC -5 Amper

Analog Giris (Input)

1 Adet (4-20mA)

Analog Cikis (Output)

1 Adet (0-20mA veya 4-20mA)

Akim Trafosu Baglantisi

2 Adet (max: 5A)

Frekansmetre Baglantisi

3 Adet

Saat Moduld

Dahili

Cihaz Montaj Yeri Boyutu (Soketsiz)

164mm x 116mm x 45mm
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EE-CS-c1-v53-rIx
TFT EKRANLI VALS PANEL

A.Buton Fonksiyonlari

Ekran Gzerindeki tuslar ile programlama ve kolay midahale imkani saglamaktadir (Centil,
LED, Auto/Manuel, Start/Stop, ESC, UP/DOWN, OK).

Buton ismi Gorevi

CENTIL Acil stop butonuna basildiginda, ana motor calismadigi durumda toplar arasi
mesafeyi ayarlamak icin kullanilir.
LED Urtin akis noktasi aydinlatmak icin kullanilir.
AUTO/MANUEL Cihazi otomatik ve yari otomatik cahstirmak icin kullanilir.
START/STOP Danelik Motoru start/stop.
ESC Meniden c¢ikis ve alarm iptal butonu.
UP/DOWN Mendler ve komutlar arasi gegis butonu.
OK MenuUye giris, alarm ve komutlarin aktif hale getirmek icin kullanilir

B. Vals Paneli Kontrol Mekanizmalari

Vals paneli 3 kisimdan olusmaktadir. RPM (Devir Bilgisi), LEVEL (Sensor Gostergesi),
A (Akim Gostergesi).
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EE-CS-c1-v53-rIx
TFT EKRANLI VALS PANEL

B.1. Devir Kismi (RPM)

Devir gostergesi PNP veya PULSE ¢ikisli bir indUktif sensdrden gelen bilgiye gore istenen motor,
mil vb nesnenin dakikadaki devir sayisini (RPM) gosterir. 3 adet kaynaktan devir Olgtlebilmektedir.
Pulse-1'e ana motor 1 pals bilgisi, Pulse-2'ye danelik motoru pals bilgisi, Pulse-3’e ana motor 2 pals
bilgisi baglanmalidir. Motorlarda olusabilecek ariza durumlarinin kontroll saglanmaktadir. Herhangi bir
ariza veya hata durumunda cihaz ekranindan ve role cikisindan alarm bilgisi verilerek sistem
durdurulur. Bu arizalarin kontroli istenirse mentden iptal edilebilir.

B.2. Sensor Gostergesi (LEVEL)

Bu kisim riin seviyesini 6lcen ve kontrolli bir sekilde isleme alinmasini saglayan kisimdir. Uriin
Seviyesi, 6zel sensorler ya da loadcell vb sensérler analog cgeviriciler vasitasiyla dondstirtlerek seviyesi
okunur ve kontroll saglanir. Analog giris 4-20mA olacak sekilde ayarlanmistir. Gosterge ise % Uzerinden
deger gosterir. 4mA %0, 20mA ise %99 dur. Bu kisim bu degere bakarak ve hatalari gbézeterek daneligin
kontrollinG yapar. Bunun icin driver’t 4-20 mA cikisini module ederek kontrol eder. Bu kontrol icin
degisik durumlara uygun secenekler konmustur. Genel olarak otomatik ve manuel kontrol ve gesitleri
vardir. Bunlar arasinda ¢esitli sekillerde gecis yapilmasi icin secenek konmustur. Diger hatalarin aksine

maksimum seviye hatasl icin ayri bir alarm rélesi cikisi vardir ve bu hata, seviye dislnce otomatik
temizlenir.

B.3. Akim Kismi(A)

Akim kismi motorun anlik akimini ve % Uzerinden motorun yUklenmesini gosterir. Eger akim
ayarlanan degerin Ustline gikarsa alarm verir ve sistemi durdurur. Ayni anda hem ekranda uyari olarak
hem de role gikisi olarak alarm cikisi verilir. Alarmin temizlenmesi igin alarmi olusturan durumun
gecmesi, yani akimin dismesi ve ESC tusuna basilmasi gereklidir. Her 2 motor icin de eger alarm
kontroll yapiimak istenmiyorsa ilgili menUlden iptal edilebilir.
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EE-CS-c1-v53-rIx
TFT EKRANLI VALS PANEL

C. MENU 1 - Agiklamalari

Danelik Stop Seviye

Danelik Start Seviye

| | ‘ | 1
4 y | v
-

Daneli k Set Seviyesi

Valf Ac Gecikme (x100ms) |

Valf Kapa Gecikme {(x100ms)

Calisma Tipi
Danelik Min. Hiz (%)

Maks. Sev. Alarm Gecikme {sn)

Danelik Stop Seviye : Ekrandaki gériinen seviyeye gore danelik durma noktasi.
Danelik Start Seviye : Ekrandaki gériinen seviyeye gore danelik ¢alisma noktasi.
Danelik Set Seviyesi : Uriin akisindaki ¢alisma noktasi.

Valf Acillma Gecikmesi (x100 ms) : Anamotor top valfinin danelik dénme ile arasindaki agma
zamani.

Valf Kapanma Gecikmesi (x100 ms) : Anamotor top valfinin danelik durma ile arasindaki
birakma zamani

Vals Paneli Calisma Tipi
NORMAL : Seviyeden gelen bilgiye gore otomatik.
DAHILI : Seviye bilgisi iptal, manuel calistirma.

Danelik Minimum Hiz (%) : En dUsik seviyede ki danelik donme hizi.

Maksimum Seviye Alarm Gecikme (sn) : Kefe igerisindeki Grinin maksimum seviyeye
ciktigindaki alarm gecikme siresi
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EE-CS-c1-v53-rIx
TFT EKRANLI VALS PANEL

D. MENU 2 - Aciklamalari

Danelik Pals/Devir
An. Mot or1 Pal s/ Devir
An. Mot or2 Pal s/ Devir
Danelik Devir Alz.Deﬁ.{rpm)v

An. Mot 1 Dev.Arz. Ded. {rpm)

An. Mot 2 Dev.Arz. Ded. (rpm)

Danelik Pals/Devir : Danelik centik sayisi.

Ana Motor 1 Pals/Devir : Ana motor 1 ¢entik sayis.

Ana Motor 2 Pals/Devir : Ana motor 2 ¢entik sayisi.

Danelik Devir Ariza Degeri (rpm) : Danelik devri arizaya gecmesi gereken minimum devir.

Ana Motor 1 Devir Ariza Degeri (rpm) : Ana motor 1 devri arizaya gegmesi gereken minimum
devir degeri.

Ana Motor 2 Devir Ariza Degeri (rpm) : Ana motor 2 devri arizaya ge¢gmesi gereken minimum
devir degeri.
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EE-CS-c1-v53-rIx
TFT EKRANLI VALS PANEL

E. MENU 3 - Agiklamalari

Ana Mot .1 Akim Trf. Katsayl

Ana Meotor1 Anma Akim ( A)

Ana Motor1 Ariza Seviye(A) |

Ana Met .2 Akim Trf. Katsay
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Ana Motor2 Anma Akim {A) |

Ana Meotor2 Ari1za Seviye(A) ‘

Ari1za Geci k. Siiresi{sn)

Akim Sensor Ofset {x10mA) '

Ana Motor 1 Akim Trafo Katsayisi : Ana motor 1 den gelen akim trafosu kat sayisi.
Ana Motor 1 Anma Akimi (A) : Ana motor 1’in cekecegi akim bilgisi.

Ana Motor 1 Ariza Seviyesi (A) : Ana motor 1 akim alarm verme degeri.

Ana Motor 2 Akim Trafo Katsayisi : Ana motor 2 den gelen akim trafosu kat sayisi.
Ana Motor 2 Anma Akimi (A) : Ana motor 2'nin ¢cekecegi akim bilgisi.

Ana Motor 2 Ariza Seviyesi (A) : Ana motor 2 akim alarm verme degeri.

Ariza Gecikme Siiresi (sn) : Alarm gecikme siresi.

Akim Sensor Ofset (x 10 mA) :  Akim sensorU icin ofset degeri
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EE-CS-c1-v53-rIx
TFT EKRANLI VALS PANEL

F. MENU 4 - Aciklamalari

Vals Tipi :
- Single(Tek Katlr)
- Double(Cift Kath)

mA Cikis Tipi :
-0-20mA
- 4-20mA
- Kapali

DANELIK : Devir (rpm) ve
doluluk (% seviye) bilgileri

% SEVIYE

ANA MOTOR 1 : Devir
(rpm), akim (A) ve % akim
(A) seviye bilgileri

ANA MOTOR 2: Devir
(rpm), akim (A) ve % akim
(A) seviye bilgileri

H. BAKIM

Girilen saat degerinden Rul man Yagl ama Zamani
itibaren geri sayimi baslatir
ve sayim bitimine
yaklastiginda Vals toplarina
ait  rulmanlara  gerekli
bakimin  yapilmasi  igin

gerekli uyarilari vermektir.
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EE-CS-c1-v53-rIx
TFT EKRANLI VALS PANEL

l. ARIZA & ALARM

"

Danel i k

An. Mot .

An. Mot _ 1

Maks_ Sevwi

Mant ar

Dahili

1 AKkim Ari1za

Devir Ari1za

Ari1za

Devwir

ye Alarm

St op Hat a

Hab. Ar1 zZa

Ariza Sebebi

An_ Mot .2 Devir Ari1za

Yal=s Altit Dol u
ma& Bagl ant

Ari1za

Ari1za

Seviye Bil gi=si

Ariza Durumunda Yapilacak islemler

*Danelik driver start almis ve motor | *Danelik motor saglamlik kontroll
Daneli Devri donmuyor olabilir. *Driver start kontrolt
aneli Devri
A *Danelik devir sensord arizali ya da | *Devir sensor kontroli
rizasi
dizgin okumuyor olabilir. *Danelik kayis kontroli
*Danelik kayis kopmus olabilir. *Alarmi resetlemek icin ESC butonu kullanilr.
*Toplar cok sikilmis olabilir. *Akim trafosu kontrol edilmelidir.
Ana Motor 1 | *Toplar arasinda yabanci cisim ya da | *Toplar gevsetilmelidir.
Akim Arizasi | (iriin birikmis olabilir. *Toplar arasinda tirtin kontrold.
*Akim bilgileri yanhs girilmis olabilir. | *Alarmi resetlemek icin ESC butonu kullanilr.
*Ana Motor 1 start bilgisi almi
o 8 ) _§ *Start kesilip, toplar ayrilarak kontrol edilmelidir.
ancak motor donmuyor olabilir. ] o ) o
Ana Motor 1 ) L *Devir sensori kontrol edilmelidir.
. * Ana Motor 1 devir sensori arizali -
Devir Ariza L N *Top kayislari kopmus olabilir.
ya da dlzgln okumuyor olabilir. O
| *Alarmi resetlemek icin ESC butonu kullanilir.
* Ana Motor 1 kayis kopmus olabilir.
*Seviye bilgisi kontrol edilmelidir.
*Danelik devri hizlandiriimali yada perde
V- *Kefedeki .UrUn sUreTin maksimum acilmalidir.
S seviyede gitmektedir. Vals startini *Urln akisi gerceklesmiyor olabilir. Danelik kismi
Vv arm -
eviye I' | kesmez ancak uyari verir. kontrol edilir:
* Uriin akisi devam edip, seviye diistiigi zaman
ariza sona erer.
*Mantar stop kontrol edilir. Bu ariza
Mantar St giderilmedik¢e ana motor start vermeyecektir.
antar Sto
Hata P *Mantar stop basili bilgisi. *Centil butonu mantar stop (Acil Stop) basil
olmadigi siirece devreye girmez.
*Alarmi resetlemek icin ESC butonu kullanilir.
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EE-CS-c1-v53-rIx
TFT EKRANLI VALS PANEL

Ariza Sebebi

Ariza Durumunda Yapilacak islemler

*Sensor varsa, sensor kontrol edilmelidir.
*Loadcell varsa, loadcell kontrol edilmelidir.

Seviye Bilgisi | *Kefeden bulunan Urin seviye *Kablo baglanti kontroli yapilmalidir.
Arizasi bilgisi arizasi *Loadcell veya sensor okuyucu kontrol
edilmelidir.
*Seviye bilgisi gelince ariza sona erer.
*Toplar ¢ok sikilmis olabilir. *Akim trafosu kontrol edilmelidir.
Ana Motor 2 | *Toplar arasinda yabanci cisim ya *Toplar gevsetilmelidir.
Akim Ariza da drin birikmis olabilir. *Toplar arasinda drtn kontrold.
*Akim bilgileri yanls girilmis olabilir. | *Alarmi resetlemek icin ESC butonu kullanilir.
*Ana Motor 2 start bilgisi almis
ancak motor donmuiyor olabilir. *Devir sensorl kontrol edilmelidir.
Ana Motor 2 ) o .
Devir Ariza * Ana Motor 2 devir sensori arizali | *Top kayislari kopmus olabilir.
ya da dlizgln okumuyor olabilir. *Alarmi resetlemek icin ESC butonu kullanilr.
* Ana Motor 2 kayis kopmus olabilir.
*Vals 6n kapak switch'ini acik *KaF)ak maundallavrl kontrol ed.ilmellid.ir.
Kapak Ariza L *Switch saglamlig kontrol edilmelidir.
OB *Alarmi resetlemek icin ESC butonu kullanilr.
*Vals altindaki hazne kontrol edilmelidir.
Vals Alti Dolu | *Vals alti hazne dolu uyarisi *Vals altindaki sensor kontrol edilmelidir.
*Driver kontrol edilir.
mA Baglanti | *Cihaz ile driver arasindaki baglanti el el kel e
Anzasi anizasidir. *Cihaz ¢iktisi kontrol edilir.
Dahili
Haberlesme | - *Cihaz teknik servise génderilmelidir.
Arizasi
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J. Soket baglanti Diyagrami

i385 ENDUSTRIVEL

“®.**  EE-TFT-02

3

465 ENDUSTRIVEL

K. TCP/IP Modull — Serial Ayarlari

Baudrate 19200 Parity NONE

Data Bits 8 Stop Bits 1

L. Modbus TCP/IP — Adres Diyagrami

Address No Ozellikler Address No Address Bit Ozellikler
30001 Akim 1 0.Bit Akim 1 Hata
30002 Akim 2 1.Bit Akim 2 Hata
30003 Danelik Deviri 2.Bit Ana Motor 1 Devir Hata
30004 Ana Motor Deviri 3.Bit Danelik Devir Hata
30005 Ana Motor2 Deviri 30009 4 Bit Ana Motor 2 Devir Hata
30006 Seviye Degeri 5.Bit Mantar Stop Hata
30007 % Akim 1 6.Bit Kapak Switch Hata
30008 % Akim 2 7.Bit Maksimum Seviye Hata

- - 8.Bit mA Hata
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NOTLAR
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