EE-VPE-V50 VALS PANELI KULLANMA
KILAVUZU
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\ TEK GOSTERGELI PANEL




Vals paneli 3 kissimdan olusur. Akim gostergesi, devir bilgisi, sensér(seviye
gostergesi).

Yukaridaki gizimlerde tek ve ¢ift gostergeli panellerin 6n yizi
gosterilmistir. Cift gostergeli de ayrica 2. bir devir ile ¢cekilen akim % olarak
gorintilenebilmektedir. O an hangi motorun bilgilerinin gosterildigi ise Motorl
ve Motor2 ledlerinden anlagilabilir. Motorlar arasi gegis Ana ekrandayken akim
kismina ait “OK” tusu ile yapilir. Akim kisminda Akim degeri ve akim yuzdesi
gosterilir. Devir kisminda ise 2 farkli kaynagin devri gosterilir (Danelik ve ana
motor devri) Her gostergenin altindaki butonlar ile bunlara ait parametreler
ayarlanir. Akim ve Devir kisminda Yukari (") ve Asagi({/) butonu ile menilere
girilir ve mentler arasinda gecis yapilir. OK tusu ile degeri degistirilmek istenen
menuye girilir ve yine Yukari (") ve Asagi(d/) butonu ile istenen degerler
ayarlanir. Yine OK tusu ile mentden cikilir. 5 sn (sensor kismi harig) islem
yapilmazsa kendiliginden ana ekrana donecektir.

Akim Kismi

Akim kismi motorun anlik akimini ve % tGzerinden motorun yliklenmesini (Cift
ekranlilarda) gosterir. Eger akim ayarlanan degerin Ustline cikarsa alarm verir
ve sistemi durdurur. Ayni anda hem ekranda uyari olarak hem de role ¢ikisi
olarak alarm cikisi verilir. Alarmin temizlenmesi icin alarmi olusturan durumun
gecmesi, yani akimin dismesi ve ESC tusuna basilmasi gereklidir. Her 2 motor
icin de eger alarm kontroli yapilmak istenmiyorsa ilgili mentden iptal edilebilir.

Akim kismi 10 meniiden olusur:

A00: Akim Trafosu-1 Kat sayisi: Akim trafo katsayisi ile akim trafosunun
déniistiirme orani girilir. Ornegin 100/5 lik bir akim trafosunda bu deger 20
olmalidir.

Bu parametreye girildiginde dncelikle sifre ekrani gelir sifre dogru girildiyse
parametre ekrani gelir ve parametre degistirilebilir, sifre yanlis ise mentye geri
doner.

Dikkat: Karttaki akim girisi 5 amperdir. Daha yuksek akim gecirmek karta zarar
verebilir. Dogru bir 6lciim ve koruma icin uygun trafo secilmelidir. Ayrica akim
trafosunun ¢ikisi diistik empedansli oldugu icin uzun kablolar da ciddi olarak
sonucu etkileyebilir. Bu yiizden mimkiin olan en kisa kablo secilmeli, kablo



gerilim disimind kompanze etmek icin kalibreli bir 6lcl aleti ile
karsilastirilarak trafo katsayisi ayarlanmalidir.

A01: Akim Alarm -1 Seviyesi: Akim alarm seviyesi ayari ile istenilen degerde
cihazin alarm vermesi saglanir. Ayarlanan degere geldiginde alarm rélesi
cekecek ve 6n paneldeki led yanacaktir, ayrica akim géstergesi yanip
sonecektir.

A02:Akim Alarm Siiresi: Akimin ayarlanan degeri gecince ne kadar slire gecince
alarm verecegini ayarlayan parametredir. Akim degeri dusse bile alarm kalicidir
ve ESC tusu ile temizlenebilir. 2 motor akimi icin de gecerlidir.

A03: Motor-1 Anma Akimi: Motor 1’in akiminin anma degerini icerir. Akim
ylzdesi gosterilirken bu deger esas alinir.

A04: Motor Artik Akimi: Akim 6lgimi manyetik olarak yapildigindan bazen
motor dursa bile ortamdaki sartlardan dolayi kiigtk bir akim var gibi
gorinebilir. Bunu trafo katsayisi ile carpinca daha da blyuk bir deger ortaya
cikar. Bu parametre, o artik akimi sifirlamak igin kullanilir. Motor ¢alismazken ve
trafo katsayisi 1 iken ekranda sifirin tsttinde bir deger gortinliyorsa o deger
buraya girilerek artik ya da ofset sifirlanmis olur. 2 motor icin de gecerli bir
degerdir, ikisini de gbz 6nlne alarak ayarlanmahdir.

A05: Akim Trafosu-2 Kat Sayisi: Motor 2’nin akimi icin trafo katsayisi ayari.
A06: Akim Alarm-2 Seviyesi: Motor 2 icin alarm seviyesi ayar!.
A07: Motor-2 Anma Akimi: Motor 2 anma akimi degeri.

A08: Akim-1 Alarm izni: Motor 1’in akiminin kontrol edilip edilmeyecegi bu
meniden ayarlanabilir.

0 : Pasif, 1 : Aktif

A09: Akim-2 Alarm izni: Motor 2’nin akiminin kontrol edilip edilmeyecegi
buradan ayarlanabilir.

0 : Pasif, 1 : Aktif



Devir Kismi

Devir gostergesi PNP veya PULSE cikish bir induktif sensdrden gelen bilgiye gore
istenen motor, mil vb nesnenin dakikadaki devir sayisini (RPM) gosterir. 3 adet
kaynaktan devir Olglilebilmektedir. Pulse-1’e ana motor 1 palsi, Pulse-2’ye
danelik motor palsi, Pulse-3’e ana motor 2 palsi baglanmalidir. Program buna
gore calismaktadir. Ana motorlar ve danelik ¢alisirken devir tGretmeli, dururken
Uretmemelidir. Eger aksi durumlar olusuyorsa ekrandan ve réleden alarm
verilerek sistem durdurulur. Bu arizalarin kontroli istenirse mentden iptal
edilebilir.

Devir gostergesi 9 mentden olusur:

D00: Ana Devir-1 indiiktif sensér pals sayisi: Ana motor 1 sensoriiniin bir
devrinde sensorden gelen pals adedidir. Eger bilinmiyorsa sensortin ol¢tig
nesnenin Uzerindeki, bir daire boyunca gorecegi centik sayisindan bulunabilir.
Ornegin donen cisimdeki ¢centik miktari 6 ise pulse sayisi 6 yapiimalhdir.

DO01: Danelik Devri indiiktif sensor pals sayisi: Danelik sensoriiniin bir
devrinde gelen pals adedidir. Eger bilinmiyorsa sensoriin 6l¢tigi nesnenin
tizerindeki, bir daire boyunca goérecegi centik sayisindan bulunabilir. Ornegin
donen cisimdeki centik miktari 4 ise pulse sayisi 4 yapilmalidir.

D02: Ana devir-1 Alarm Degeri: Bu devir degeri, ayarlanan degerin altinda ise
alarm vermeye baslayacaktir. Devir kismi yanip soner (1. Motor Secili ise) ve
ilgili alarm rolesi ceker. Ayrica sistem durur. ESC ile hata temizlenebilir.
Meniden kapatilabilir.

D03: Danelik Devri Alarm Degeri: Danelik alarm degeri ayarlanan degerin
altinda ise alarm vermeye baslayacaktir. Devir kismi yanip soner ve ilgili alarm
rolesi ceker. Sistem durur. ESC ile resetlenir. Menlden kapatilabilir.

D04: Ana devir-2 indiiktif sensor pals sayisi: Ana devir-2 pulse degeri,
Olglilen nesnenin bir devrinde, sensorden gelen pals adedi degeridir. Eger
bilinmiyorsa sensoriin 6l¢tligli nesnenin lGzerindeki, bir daire boyunca gorecegi
centik sayisindan bulunabilir. Ornegin dénen cisimdeki centik miktari 6 ise pulse
sayisi 6 yapiimahdir.



D05: Ana devir-2 Alarm Degeri: Ana devir-2 alarm devir degeri ayarlanan
degerin altinda ise alarm vermeye baslayacaktir. Devir kismi yanip séner(2.
Motor secili ise) ve ilgili alarm rolesi ceker. Sistem durur. ESC ile temizlenebilir
ve menlden kapatilabilir.

D06: Danelik Devri Alarm Kontrol izni: Bu alarmin kontrol edilip
edilmeyecegi bu menlden ayarlanabilir.

0 : Pasif
1 : Aktif

DO07: Ana Devir-1 Alarm Kontrol izni: Bu alarmin kontrol edilip
edilmeyecegi bu menlden ayarlanabilir.

0 : Pasif
1 : Aktif

D08: Ana Devir -2 Alarm Kontrol izni: Bu alarmin kontrol edilip
edilmeyecegi bu menlden ayarlanabilir.

0: Pasif

1: Aktif

Kontrol (Sensor - Seviye) Kismi

Bu kisim seviyeyi 6lcen ve kontroll yapan kisimdir. Seviye, 6zel haberlesmeli
seviye sensorinden ya da loadcell vb sensorler icin analog giristen okunur.
Analog girisin onceligi vardir ve o giristen bir sinyal tespit edildiginde sistem



otomatik olarak ona gecis yapar. Eger o giriste sinyal yoksa 6zel seviye sensoru
baz alinir. Eger o da yoksa hataya gecer ve ekranda “Er” uyarisi ¢ikar. Analog
giris 4-20mA olacak sekilde ayarlanmistir. Gosterge ise % Uzerinden deger
gosterir. 4AmA %0, 20mA ise %99 dur. Bu kisim bu degere bakarak ve hatalari
gozeterek daneligin kontrolini yapar. Bunun icin driver’i 4-20 mA ¢ikisini
modyile ederek kontrol eder. Bu kontrol icin degisik durumlara uygun
secenekler konmustur. Genel olarak otomatik ve manuel kontrol ve gesitleri
vardir. Bunlar arasinda gesitli sekillerde gegis yapilmasi igin secenek konmustur.
Diger hatalarin aksine maksimum seviye hatasi igin ayri bir alarm rélesi gikisi
vardir ve bu hata, seviye diistince otomatik temizlenir.

Sensor gostergesi alt ve list seviye ayarinin yapilmasi (Ozel sensor):

I.  Alt seviye ayarini yapmak icin vals makinesi calistirildiginda cihaza bagl
olan prob goézlemlenir; bugday probe’un alt ucuna degdiginde sensor alt
seviye ayari yapilir. Bunun icin ESC + asagi(d,/) butonuna ~2sn basil tutulur.
Bu arada ekranda “Cd” okunur. Kalibrasyon tamamlaninca 3 kere ‘o’ isareti
yanip soner. Boylece alt seviye kalibrasyonu tamamlanmis olur.

Il. Ust seviye ayarini yapmak icin vals makinesi calistirildiginda cihaza bagl
olan probe gozlemlenir bugday probe’un Ust ucuna degdiginde sensor Ust
seviye ayari yapilir bunun icin ESC + yukari(/*) butonuna ~2sn basili tutulur
ekranda “Cu” okunur. Kalibrasyon tamamlanca 3 kere ‘0’ yanip soner.
Boylece st seviye kalibrasyonun tamamlanmis olur.

Boylelikle sensor seviye ayari yapilandiriimistir. Eger dogru kalibrasyon
yapilmissa ve oOlctilen mal 6lciim araligi icinde ise, kalibrasyon yapilan
seviyeler arasinda sensor, 0 - 99 araliginda ¢alisacaktir. Kalibrasyon dogru
degil ise ayni islem tekrarlanmalidir.

Harici sensorde kalibrasyon sensoriin kendisine yapilmalidir. Cihaz o sensérden
gelen 4-20 mA arasini %0..99 olarak dlgekler.



Kontrol (Sensor) kismi mentsiine girmek icin ~2 sn. OK butonuna basil
tutulur ve mentye girildiginde ekranda “C0” gérindr. Yukari ve asagi
butonlariyla ana mentide (CO...C9) gezilir. Degistirilmek istenen parametreye
gelince tekrar OK tusuna basilarak o parametrenin degeri gorintulenir. Yukari
asagl tuslariile istenen deger ayarlanir. OK tusu ile kaydedilir, ESC tusu ile ise
kaydedilmeden cikilir.

Sensor gostergesi 10 alt mentiden olusur

CO0: Role Cekme seviyesi: “C0” (Set degeri) : Cihaz, bu deger ile cihaz sensor
seviyesini kiyaslayarak esit oldugunda seviye rélesini (COM1, NO1 cikislari)
cektirir. 0...99 degerlerini alir.

C1: Role birakma seviyesi: “C1” (Birakma degeri) : Rélenin birakma degeridir.
0...99 degerlerini alir.

C2: Valf Rolesi agma gecikme siiresi: “C2”(Top valfinin cekerken gecikme
suresi): Seviye rolesi cektikten sonra Valf rélesini cekmesi ve biraktiktan sonra
birakmasi arasinda gecen sureyi ayarlamak i¢in kullanilir. 0...59 degerlerini alir.
Katsayisi 0,1sn dir. Ornegin deger 40 ise 40 x 0,1 = 4sn gecikme ayarlanmis olur.

C3: Valf rolesi Kapama gecikme siiresi: “C3” (Top valfinin birakirken gecikme
suresi):Driver motoru durdurdugunda valsin toplari bir miiddet daha dénmeye
devam eder .Bu arada toplarda bulunan malin bir kismi 6gttilmeden toplardan
gecer. Bu durumu engellemek i¢in C3 top valfinin birakirken gecikme stiresi(sn)
ayarlanir.

C4: mA cikis: “C4”(mA ayarlari): Analog mA cikisi ile ilgili 2 secenek sunar.

e 00 degeri (mA cikisi kapali durumdadir.)



e 01 degeri (cihaz 4-20 mA cikis verir.)
C5: mA st degeri: “C5” (Maximum seviyedeki mA degeri (%)):4-20mA
skalasinin % desine denk gelen degerdir. Ornegin 99 ayarlanmissa, mal
maksimum seviyedeyken yani sensor 99 gosterirken, disariya 4-20 mA in %99
‘u verilir. Bu da 20 mA demektir. Ornegin 50 ayarlanmissa 12mA verilir.

C6: mA alt degeri: “C6” (Set degerindeki mA degeri (%)): Bu deger PO
parametresindeki set seviyesine gelindiginde rolenin cekmesiyle beraber
disariya kagc mA verilecegini belirler. Ornegin PO = 40 ise ve P6 = 0 ise, seviye
40’a geldiginde sensor 4mA ¢ikisi verecektir. PO= 40 ve P6 = 50 ise, 40’a
geldiginde 12mA verecektir. P5, P6 ve maksimum seviye (99) mA ¢ikis egrisini
belirlerler. Boylece driver calistiginda ve maksimum seviyede driver hiz
istenen sekilde ayarlanmis olur. Birakma degerindeki (C1) mA degeri ise bu
hesaplanan egriden takip edilerek bulunabilir.



Ornek degerler ve mA c¢ikis egrisi asagida gorilmektedir:
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C7: Vals tipi: Bu meniiden valsin donanimina ve uygulamaya uygun calisma
sekli secilir. Ekran ve valsin tipine gore 4 secenek vardir. Uygun secilmedigi
taktirde calismada problemler olabilir. Ornegin ¢ift ekranli panelde tek ekran
secilirse, cift ekranliya ait degerler gosterilmez, ya da tek katli valste, ¢ift katli
secilirse 2. Motor olmadigi icin sistem o degerleri alamayacagindan hataya
dusebilir vb...

Secenekler soyledir.

0: Tek kat Tek Ekran



1: Tek kat Cift Ekran
2: Cift kat Tek Ekran

3: Cift Kat Cift Ekran

C8: Kontrol Tipi (Otomatik — Manuel Se¢imi ): Bu meniden
valsin(daneligin) cesitli calisma sekilleri secilebilir. “C8” (Otomatik manuel
calistirma): 0 ise otomatik mod’da ¢alisir. 1 ve 2 manuel mod’dur. Danelik hizi
cihaz tzerindeki ok tuslariyla ylzde olarak artirilir ve azaltilir. 1 segceneginde
driver calisti bilgisi dikkate alinmaz 2 seceginde driver calisti bilgisi dikkate
alinir.

6 secenek vardir ve soyledir:

0: Otomatik : Bu modda vals tamamen seviye bilgisine gore otomatik calisir ve belli bir
seviyenin altina diislince danelik durur ve toplar ayrilir. Bu modda ¢alismak icin ayrica DIN3
girisinin 1 olmasi lazimdir.

1: Otomatik + Dis Manuel Problu: Bu modda vals otomatik ya da manuel ¢alisir. Manuele
harici olarak gecilebilir. Bunun igin DIN2 girisine 1 sinyali verilir. Bu durumda seviye
gostergesi hiz gostergesine doner. Hiz ise asagi(d/) yukari(1") tuslari ile ayarlanabilir. Eger
seviye birakma degerine geldiyse danelik durur.

2: i¢ Manuel Problu: Bu modda vals manuel ¢alisir. Bu durumda seviye gostergesi hiz
gostergesine doner. Hiz, asagi(d ) yukari(1\) tuslari ile ayarlanabilir. Eger seviye birakma
degerine geldiyse danelik durur ve toplar ayrilir.

3: i¢ manuel Probsuz: Bu modda vals manuel calisir. Bu durumda seviye gdstergesi hiz
gostergesine doner. Hiz, asagi(d ) yukari(1") tuslari ile ayarlanabilir. Eger seviye birakma
degerine geldiyse danelik durmaz yani seviye dikkate alinmaz. Hiz degeri sifir yapilirsa
danelik durur ve toplar ayrilir.

4: Otomatik + Manuel Probsuz: Bu modda vals otomatik ya da manuel calisir. Manuele harici
olarak gecilebilir. Bunun icin DIN2 girisine 1 sinyali verilir. Bu durumda seviye gostergesi hiz
gostergesine doner. Hiz ise asagi(\ ) yukari() tuslari ile ayarlanabilir. Eger seviye birakma
degerine geldiyse danelik durmaz. Hiz degeri sifir yapilirsa danelik durur ve toplar ayrilir.

5:0tomatik + Cift hizli: Bu modda vals birakma degeri ile maksimum deger arasinda sabit
hizda gahsir. Sabit hiz role gekme degerindeki hizdir. Eger seviye %99 a gelirse sistem en
ylksek hizda calisir ve réle cekme degerine diisene kadar maksimum hizi korur, daha sonra



tekrar sabit hiza doner. Seviye role kapama degerinin altina diiserse danelik durur ve toplar
ayrihr.

Not: Her durumda DIN3 girisine izin gelmelidir. Clink bu giris hem otomatik
hem de driver c¢alisti seklinde kullaniimaktadir.

C9:Kapak Alarmi Kontrol : Eger valste kapak anahtari kontroli aktif ya da
pasif yapilmak isteniyorsa bu meni kullanilabilir. Kapar alarminda sistem
durdurulur. Hatanin temizlenmesi icin ESC tusuna hata yokken basmalidir.

0 : Pasif

1 : Aktif

Ayar islemi bittikten sonra OK tusuna bir kere basilir deger kaydedilir
gostergeye ulasana dek ESC tusuna basilir.

Sentil ve Led Butonlari:

Kartta sentil ayari yapmak icin ve vals aydinlatmasini yakmak icin 2 buton ve 2
role konmustur. Led butonuna basildiginda Led rolesi ¢ceker ve birakir. Sentil
butonuna basildiginda ise eger ana motorlar calismiyorsa(DIN1 = 0 ve DIN4 = 0)
sentil rolesi ceker ve birakir. Eger sentil rolesi cekili iken sistem calisirsa role
otomatik birakir.

MENU LISTESI

EE-VPE-V50 (KONTROL- SENSOR) F. CIKIS AYAR
CO | SET DEGERI (%) 35 0...99
C1 | SET ROLESi BIRAKMA DEGERI (%) 20 0....99
C2 | VALFiN CEKERKEN GECIKME SURESI (x0.1 sn) 10 0....20
C3 | VALFiN BIRAKIRKEN GECiKME SURESI (x0.1 sn) 5 0....20
C4 [4-20mA 1 0: KAPALI 1:4-20
C5 | MAX SEVIYEDEKi MA DEGERI (%) 99 0....99
C6 | SET DEGERINDEKi MA DEGERI (%) 0 0....99




0: Tek kat Tek Ekran
1: Tek kat Cift Ekran

¢ VALSTIPI 0 2: Cift kat Tek Ekran
3: Cift Kat Cift Ekran
0: Otomatik
1: Otomatik + Dig Manuel Problu
@ | owTsoL o Ziemme
4: Otomatik + Manuel Probsuz
5: Otomatik + Cift hizh
c9 KAPAK ALARMI KONTROL 0 0 : Pasif 1 : Aktif
EE-VPE-V50 (DEVIR) F. CIKIS AYAR
DOO | Ana Devir-1 indiiktif sensor pals(CENTIK) sayisi 6.00 1...9,99
D01 | Danelik Devri indiiktif sensor pals sayisi 4.00 1...9,99
D02 | Ana devi-1 Alarm Degeri 10 0...999
D03 | Danelik Devri Alarm Degeri 10 0...999
D04 | Ana devir-2 indiiktif sensor pals sayisi 6.0 1...9,99
DO5 | Ana devir-2 Alarm Degeri 10 0...999
D06 | Danelik Devri Alarm Kontrol izni 0 : Pasif 1 : Aktif
D07 | Ana Devir-1 Alarm Kontrol izni 0 0 : Pasif 1 : Aktif
D08 | Ana Devir -2 Alarm Kontrol izni 0 : Pasif 1 : Aktif
EE-VPE-50 (AKIM) F. CIKIS AYAR
A00 | AKIM TRAFOSU 1 DONUSTURME ORANI (ORNEK 100/5=20) 20 1..25
AO01 | AKIM ALARM 1 AYARI (AMPER) 60 1...99
A02 | ALARM GECIKME SURESI (SN) 3 1..99
A03 | MOTOR 1 ANMA AKIMI 60 1...99
A04 | MOTOR ARTIK AKIMI (x0.1 A) 20 10 ... 100
AO05 | AKIM TRAFOSU 2 DONUSTURME ORANI (ORNEK 100/5=20) 20 1..25
A06 | AKIM ALARM 2 AYARI (AMPER) 60 1..99
A07 | MOTOR 1 ANMA AKIMI 60 1..99
A08 | AKIM 1 ALARM iZNi 0 : Pasif 1 : Aktif
A09 | AKIM 2 ALARM izZNi 0 0 : Pasif 1 : Aktif

CiHAZ GiRiS CIKISLARI

Cihaz giris cikislari asagida gosterilmistir. Bu fonksiyonlara uygun olarak projeler

sekillendirilebilir. iceri oklar giris oldugunu, disari oklar ¢ikis oldugunu géstermektedir.

Devir/Akim Kismi Giris Cikislari:
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Kontrol(Seviye/Sensdr) Kismi Giris Cikislari

—

mA+

mA-

B1

Al

AIN+

AIN-

DINS

DIN4

DIN3

DIN2

DIN1

GND

+6V|

CcoM1

NO1

CoM3

NO3|

CcoM2

NO2

N2 |02 (I 9) |1 |02 10D

\V 4-20mA Cikis +

\V 4-20mA Cikis -

¢v5 Sensbr Haberlesme
\VE Sensbr Haberlesme

AT 4-20mA Giris +

AT 4-20mA Girig -
AT Alt Hazne

A‘ Ana Motor-2 Galisti

A‘ Otomatik
A‘ Manuel

AT Ana Motor-1 Calisti

Sensor Beslemesi

\Vwm» Cikisi Ortagi

\men Cikisi
\V<m= Cikisi Ortagi

¢v Valf Cikist

\V Maksimum Seviye Alarmi Gikisi ortagi

\V\_mxmmz_ca Seviye Alarmi Cikisi
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