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EE-VPE-02 VALS PANELI KULLANMA KLAVUZU

Vals paneli 3 kissimdan olusur. Akim gostergesi, devir bilgisi, sensér
gostergesi. Akim kisminda Akim degeri ve akim yizdesi gosterilir. Devir
kisminda ise 2 farkli kaynagin devri gosterilir (Danelik ve ana motor devri gibi)
Her gostergenin altindaki butonlar ile bunlara ait parametreler ayarlanir. Akim
ve Devir kisminda Yukari (") ve Asagi(d/) butonu ile menilere girilir ve
menduler arasinda gecis yapilir. OK tusu ile degeri degistirilmek istenen meniye
girilir ve yine Yukari (") ve Asagi({ ) butonu ile istenen degerler ayarlanir. Yine
OK tusu ile meniden cikilir. 5 sn (sensor kismi harig) islem yapilmazsa
kendilinden ana ekrana donecektir.

Akim kismi 4 mentden olusur

® Akim trafosu katsayisi
® Akim alarm seviyesi
® Akim alarm siresi

® Motor anma akimi



Akim trafo katsayisi ile akim trafosunun déniistiirme orani girilir. Ornegin
100/5 lik bir akim trafosunda bu deger 20 olmalidir.

Bu parametreye girildiginde dncelikle sifre ekrani gelir sifre dogru girildiyse
parametre ekrani gelir ve parametre degistirilebilir, sifre yanlhs ise mentye geri
doner.

Dikkat: Karttaki akim girisi 5 amperdir. Daha yuksek akim gegirmek karta zarar
verebilir. Dogru bir 6lcim ve koruma icin uygun trafo seciniz.

Akim alarm seviyesi ayari ile istenilen degerde cihazin alarm vermesi

saglanir. Ayarlanan degere geldiginde alarm roélesi cekecek ve 6n paneldeki led
yanacaktir, ayrica akim gostergesi yanip sonecektir.

Akim Alarm Siresi; Akim, ayarlanan degeri gecince cihaz alarm vermeye

baslayacaktir. Alarm durumu gectikten sonra ayarlanan akim alarm siiresi(sn)
kadar cihaz alarm vermeye devam eder, siire dolunca alarm durur.

Anma akim degeri ise 6lglilecek akimin anma degerini igerir. Akim ylzdesi

gosterilirken bu deger esas alinir.

Devir gostergesi PNP veya PULSE cikish bir indiktif sensorden gelen
bilgiye gore istenen motor, mil vb nesnenin dakikadaki devir sayisini (RPM)
gosterir. 2 adet kaynaktan devir 6lculebilmektedir.

Devir gostergesi 4 menuden olusur: pulse sayisi 1, pulse sayisi 2, devir
alarm degeri 1 ve devir alarm degeri 2 ayarlanir.

Pulse degeri, dlc¢lilen nesnenin bir devrinde, sensdrden gelen pals adedi
degeridir. Eger bilinmiyorsa sensorun ol¢tligl nesnenin lGzerindeki, bir daire
boyunca gérecegi centik sayisindan bulunabilir. Ornegin dénen cisimdeki centik
miktari 4 ise pulse sayisi 4 yapilmahdir.

Devir Alarm degeri ise, devir degeri ayarlanan degerin altinda ise alarm

vermeye baslayacaktir. Devir kismi yanip soner ve ilgili alarm roélesi ceker. (V1.1
kartlarda réle mevcuttur)



Sensor (seviye) gostergesi
Sensor gostergesi 4 alt menlden olusur
e “P0Q” (Set degeri)
o “P1” (
o “P27 (
e “P3” (Top valfinin burakirken gecikme siiresi)
o “P4” (4-20mA)
(
(
(

Histerezis)
Top valfinin cekerken gecikme siiresi)

o “P5”
o “P6”
o “P7”
e “P8” (Otomatik-Manuel galistirma)

Maximum seviyedeki mA degeri (%))
Set degerindeki mA degeri (%))
iki cihazin birlesik veya ayri calismasi)

Sensor gostergesi mendsine girmek icin ~2 sn. OK butonuna basili
tutulur ve meniye girildiginde ekranda “P0” gorindr. Yukari ve asagi
butonlariyla ana mentide (PO...P7) gezilir. Degistirilmek istenen parametreye
gelince tekrar OK tusuna basilarak o parametrenin degeri goérintilenir.
Yukari asagi tuslari ile istenen deger ayarlanir. OK tusu ile kaydedilir, ESC tusu
ile ise kaydedilmeden cikilir.

1. “P0O” (Set degeri) : Cihaz, bu deger ile cihaz sensor seviyesini kiyaslayarak
esit oldugunda seviye rolesini (COM1, NO1 cikislari) cektirir. 0...99 degerlerini
ahr.

2. “P1” (Birakma degeri) : Rélenin birakma degeridir. 0...99 degerlerini alir.

3. “P2” (Top valfinin cekerken gecikme siiresi): Seviye rolesi ¢cektikten
sonra Valf rélesini cekmesi ve biraktiktan sonra birakmasi arasinda gegen
sureyi ayarlamak i¢in kullanilir. 0...59 degerlerini alir. Katsayisi 0,1sn dir.
Ornegin deger 40 ise 40 x 0,1 = 4sn gecikme ayarlanmis olur.



4. “P3” (Top valfinin burakirken gecikme siresi):Driver motoru
durdurdugunda valsin toplari bir middet daha donmeye devam eder .Bu
arada toplarda bulunan malin bir kismi 6glitilmeden toplardan gecer bu
durumu engellemek icin P3 top valfinin birakirken gecikme stresi(sn)
ayarlanir.

5. “P4”(mA ayarlari): Analog mA gikisi ile ilgili 2 se¢enek sunar.
e 00 degeri (mA cikisi kapali durumdadir.)
e 01 degeri (cihaz 4-20 mA ¢ikis verir.)

6. “P5” (Maximum seviyedeki mA degeri (%)):4-20mA skalasinin % desine
denk gelen degerdir. Ornegin 99 ayarlanmissa, mal maksimum seviyedeyken
yani sensor 99 gosterirken, disariya 4-20 mA in %99 ‘u verilir. Bu da 20 mA
demektir. Ornegin 50 ayarlanmissa 12maA verilir.

7. “P6” (Set degerindeki mA degeri (%)): Bu deger PO parametresindeki set
seviyesine gelindiginde rélenin cekmesiyle beraber disariya kag mA
verilecegini belirler. Ornegin PO = 40 ise ve P6 = 0 ise, seviye 40’a geldiginde
sensor 4mA cikisi verecektir. PO= 40 ve P6 = 50 ise, 40’a geldiginde 12mA
verecektir. P5, P6 ve maksimum seviye (99) mA cikis egrisini belirlerler.
Boylece driver calistiginda ve maksimum seviyede driver hizi istenen sekilde
ayarlanmis olur. Birakma degerindeki (P1) mA degeri ise bu hesaplanan
egriden takip edilerek bulunabilir.

8. “P8” (Otomatik manuel ¢alistirma): 0 ise otomatik mod’da calisir. 1 ve 2
manuel mod’dur. Danelik hizi cihaz tzerindeki ok tuslariyla ylizde olarak
artirilir ve azaltilir. 1 segeneginde driver calisti bilgisi dikkate alinmaz 2
seceginde driver c¢alisti bilgisi dikkate alinir.

Ornek degerler ve mA cikis egrisi asagida gérilmektedir:
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9. “P7” (iki cihazin birlesik veya ayri calismasi): Vals kontrol cihazi 2 pasajin
birlikte calisacagi sekilde ayarlanabilir. Bu parametreye “0” degeri
girildiginde tek cihaz valsi kontrol eder, “1” durmunda iki cihaz birlesik
olarak valsi kontrol eder. Birlesik pasaj modunda set roleleri cekmek igin
digerinin set seviyesine gelmesini bekler. iki pasaj da set seviyesine gelince
birlikte ¢cekerler. Birakmak icin ise digerini beklemeden birakma degerine




gelir gelmez birakir. Bu bilgi bir cihazin NO3 ucundan diger cihazin IN2 ucuna
baglanti yaparak saglanir. Bu modda g¢alismak icin capraz lama bu baglantinin
yapilmasi gereklidir.

Ayar islemi bittikten sonra OK tusuna bir kere basilir deger kaydedilir
gostergeye ulasana dek esc tusuna basilir

» SensoOr seviye gostergesi bosta iken esc tusuna basilirsa ekranda kartin
bulundugu ortamdaki sicakhigi gosterir.

Sensor gostergesi alt ve list seviye ayarinnin yapilmasi:

I.  Alt seviye ayarini yapmak icin vals makinesi calistirildiginda cihaza bagl
olan prob gbézlemlenir; bugday probe’un alt ucuna degdiginde sensor alt
seviye ayari yapilir. Bunun icin asagi({,/) butonuna ~2sn basili tutulur. Bu
arada ekranda “Cd” okunur. Kalibrasyon tamamlaninca 3 kere ‘0’ isareti
yanip soner. Boylece alt seviye kalibrasyonu tamamlanmis olur.

Il. Ust seviye ayarini yapmak icin vals makinesi calistirildiginda cihaza bagli
olan probe gozlemlenir bugday probe’un Ust ucuna degdiginde sensor Ust
seviye ayari yapilir bunun icin yukari(") butonuna ~2sn basili tutulur
ekranda “Cu” okunur. Kalibrasyon tamamlanca 3 kere ‘0’ yanip soner.
Boylece st seviye kalibrasyonun tamamlanmis olur.

Boylelikle sensor seviye ayari yapilandiriimistir. Eger dogru kalibrasyon
yapilmissa ve dlclilen mal 6l¢lim araligi icinde ise, kalibrasyon yapilan
seviyeler arasinda sensor, 0 - 99 araliginda calisacaktir. Kalibrasyon dogru
degil ise ayni islem tekrarlanmalidir.

EE-VPE-01 KALIBRE (SENSOR) F. CIKIS AYAR
PO | SET DEGERI (%) 35 0....99
P1 | SET ROLESi BIRAKMA DEGERI (%) 20 0....99
P2 | VALFiN CEKERKEN GECiIKME SURESI (x0.1 sn) 10 0....20
P3 | VALFiN BIRAKIRKEN GECiKME SURESI (x0.1 sn) 5 0....20
P4 | 4-20 mA 1 0:KAPALI 1:4-20
P5 | MAX SEVIYEDEKi MA DEGERI (%) 99 0....99
P6 | SET DEGERINDEKi MA DEGERI (%) 0 0....99




P7 \ iKi CIHAZIN BIRLESIK VEYA AYRI CALISMASI

0

0:TEK 1:BiRLESIK

EE-VPE-01 KALIBRE (DEVIR) F. CIKIS AYAR
P00 | BiR TURDAKI PALS/CENTIK SAYISI 1 6.00 1...9,99
PO1 | BiR TURDAKI PALS/GENTIK SAYISI 2 6.00 1...9,99
P02 | DEVIR ALARM DEGERI 1 10 0...999
P03 | DEVIR ALARM DEGERI 2 10 0...999

EE-VPE-01 KALIBRE (AKIM) F. CIKIS AYAR
P0OO | AKIM TRAFOSU DONUSTURME ORANI ORNEK 100/5=20 20 1..25
PO1 | AKIM ALARM AYARI (AMPER) 60 1...99
P02 | ALARM DURMU GECTIKTEN SONRA AKTiF OLMA SURESI (SN) 3 1..99
P03 | ANMA AKIMI 60 1...99
P04 | AKIM OFSET AYARI 0.20 10...100
PO5 | AKIM TRAFOSU DONUSTURME ORANI (2.MOTOR) 20 1..25
P06 | AKIM ALARM AYARI AMPER (2.MOTOR) 60 1..99
P07 | ANMA AKIMI (2.MOTOR) 60 1..99

KLEMENS GiRiSLERIi

IN1

GIRIS START +24V (Enable)

IN2

Birlesik pasajda diger karttan gelen NO3 girisi (set bilgisi)

IN3

GIRIS DRIVER DEN GELEN GALISTI bilgisi +24V

NO3

Birlesik pasajda diger karta giden set bilgisi

com2

GIRIS +24V

NO2

Top valfini siirer.

NO1

Set rélesi gikisi (kontagindan mA+ gegirilir)

com1

Role 1 ortagi (Karttan gelen 4-20 mA+ girilir)

ALARM

Alarm rolesi gikislari

AKIM-B

GiRiS AKIM TRAFOSU

AKIM-A

GiRIi$ AKIM TRAFOSU

PULSE-

GiRiS DEVIR SENSORUNDEN GELEN +24V PALS 2

PULSE-

GiRiS DEVIR SENSORUNDEN GELEN +24V PALS 1 (indiiktif sensériin
+ ve —si karti besleyen 24V + ve — ye baglanir)

m.A+

CIKIS DRIVER'A m.A BILGiSi (4..20) (rdleden gegirilir)

m.A-

CIKIS DRIVER'A m.A BILGiSi (4..20) (direkt verilir)

GiRiS POWER 24V DC (y6nsiiz)

EARTH

TOPRAK HATTI

- IN1 ucuna +24V verilmezse cihaz hicbir sekilde ¢alismaz. Bu ENB ucudur.

Bir otomasyon sisteminde kartin kontrol edilebilmesini saglamak amach

konmustur. Kullanilmayacaksa +24VDC ile sontlenmelidir.




- IN3 ucu driverdan gelen ¢alisma bilgisidir. Kullanilmayacaksa +24V ile
sontlenmelidir. Aksi halde top valfi rolesi cektirilmez.

- IN2 birlesik pasaj durumunda diger karttan gelen set bilgisidir. Tekli
durumda kullanilmaz.

- Tekli pasaj durumunda mA egrisi grafikte verilen egriyi izlerken, Ciftli
pasaj durumunda ise birakma degerinde 4mA e esitlenecektir. Tekli pasaj
durumunda mA degeri, birakma seviyesinde (P1), egride denk gelen
degeri alir. Bu da girilen degerlere bagli olarak 4mA den yukari bir deger
olabilir. Bu yuzden cihazin birakma degerinde istendigi sekilde
biraktirilmasi isteniyorsa, mA mutlaka réle tGzerinden gecirilmelidir. Aksi
halde aldig1 degere bagl olarak driver hala motoru dondurtyor olabilir!.

Ornek elektrik semasi ekte verilmistir.
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