SS Serisi :st’N’

Stabil ve gli¢lti yapisi, performans ve siratliligiile SS serisi yolluk alici robotlar 50 ton ile 250 ton
araligindaki; plastik enjeksiyon makinelerinde yolluk alimi icin idealdir. Urlintin sekli ve uygulama

dzelliklerine gére Griin alimi da yapilabilir.

B Kodlama Prensibi

S § - xxx
» Dikey Eksen (mm)
> Swing-Arm (déner kol)
» SHINI
Parmak Tutucu
M Genel Ozellikler

2 Ana kolun parcayi, enjeksiyon makinesinin &niine veya arkasina
birakmasi icin kolaylikla ayarlanabilen mekanizmaya sahiptir

P Kompakt tasarimi sayesinde montaji ve demontaiji kolaydir

P 5aglam ve gliclii yapisi ile diislik titresimde yolluk ve/ veya Griin alimi saglar
 Uygun tutucu- aparat kullanimi ile enjeksiyon makinesinden parca

alimi yapmak da mamkindur

P Dénme acisi 50°- 90°arasinda ayarlanabilir

P Yatay ve dikey eksenlerde bulunan sok gidericiler ile yumusak yavaslama
ve pozisyonlama saglar

? Dikey eksende ani diismeleri 8nlemek amaci ile emniyet mekanizmasi
bulunur

P Biitiin eksenlerdeki hareket hizlari kolaylikla ayarlanabilir

P Vakumlu parca tutucu aparati opsiyoneldir
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| SS Serisi

M Kumanda Paneli

» Genis LCD operatdr paneli, kolay kullanim saglar

P Mikroislemci kontroll(i kumanda paneli ile tiim
parametreler ayarlanabilir

P 20 adet sabit program ve dahili hafiza

P 80 adetlik kalip hafizas

» Sesli ve gorsel hata izleme sistemi

P Kol dénls yoni ekran Gzerinden secilebilir Kontrol Paneli

Bl Standart Ozellikler

P Yolluk tutucunun 90° déniis fonksiyonu

P Kullanilacak makine ézelliklerine gére EUROMAP12 veya EUROMAPG67 robot ara y(iz{i

P CE glivenlik sistemi

P Aliminyum, hafif ve saglam extriide profiller

P Pozisyon limit sensérleri ile biitiin hareketler mekanik ve elektriksel olarak giivence
altina alinmistir
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B Genel Goriiniis
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M Ozellikler
Enjeksiyon Makinesi (Ton) 50~ 150 100 ~ 250
Kalip ici Eksen Stroku (mm) 0~125 0~125
Dikey Eksen Stroku (mm) 0~550 0~ 700
Dénme Acisi {(derece) 50 ~ 90 50 ~ 90
Tutucu Dé&nme Acisi (derece) 90 90
Maks. Tasima Kapasitesi (kg) 05 05
Gl (Wat) 30 30
Akim Degeri (A) 0.5 05
Kalip ici Min. Siire (sn) 08 09
Min. Cevrim Suresi (sn) 3.0 3.2
Calisma Basinci (bar) 4~6 4~6
Hava Sarfiyati (NI/Cevrim) * 9 10
Adirlik (kg) 62 64

Olcliler (GxDxY)

340 x 570 x 1100

340 x 570 x 1250

1) *: Vakum cihazi icin maks. hava tlketimi 30 Nl/dk.dir.
2) :Enerji gereksinimi 1®, 100-240 V, 50/60 Hz.
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SHINI

Tek Eksen Servo

Uriin Alma Robotlari

ST1-700- 1400 DT




ST1 Serisi SHINI

Stabil ve gliclt yapisi, performans strekliligi ile ST1 serisi (riin alma robotlari 50 ton ile 850 ton araligindaki
plastik enjeksiyon makineleri icin idealdir. Standart veya teleskopik kol tasarimi sayesinde bir cok
uygulama ve isletme icin uygundur. X ve Y ekseniicin 2 durma noktasi ve Z ekseni icin bir cok durma

noktasi mevcuttur.

W Kodlama Prensibi
§_ T T -xxx -xxx D T

T:Teleskopik Kol, T'siz Tek Kademeli
D : Cift Kol, D'siz Tek Kol

B Traverse Strok (mm)

» Dikey Strok (mm)

» Tek Eksen Servo

» Traverse

> SHINI

B Genel Ozellikler

P Traverse eksen ( Z)de hareketi saglayan agir yiik servo motor, hassas lineer kizaklar ve dayanikl V kayisi
kombinasyonu ile hizli, sessiz ve hassas hareketler elde edilir. Kalip icin eksen, pnédmatik piston tarafindan
hareket ettirilen krameyer disli sistemi ile plirlizsiiz, stabil ve hassas bir hareket elde edilir

P Dikey eksen cevrim slresini hizlandiracak yapida olup, teleskopik kol secimi ile de robot yliksekligi
optimize edilir

P Alminyum profiller kullanilarak elde edilen kompakt ve modern dis gériiniis

P Dikey ve kalip icin eksen ayarlar kolaylikla degistirilebilir

5T1-1300- 2000 DT
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ST1 Serisi

6

B Kumanda Paneli

P Tlrkce ment

P Genis LCD operatdr paneli, kolay kullanim saglar

P Mikroislemci kontrolli kumanda paneli ile tim parametreler ayarlanabilir
P 20 adet sabit program ve dahili hafizaya alinabilen 80 adetlik kalip hafizasi
P Sesli ve gdrsel hata izleme sistemi

B Standart Ozellikler

» Yiksek verimli sok emiciler sayesinde pnématik hareketler daha hizli ve stabil olarak gerceklestirilir
» Yatay ve dikey eksende bulunan sok emiciler ile yumusak yavaslama ve pozisyonlama saglanir

» Dikey ve yatay eksenlerdeki pozisyonlama ve hiz ayarlar mekanik olarak yapilir

» Yolluk tutucunun 90° déniis fonksiyonu

P Kullanilacak makine ézelliklerine gére EUROMAP12 veya EUROMAPG7 robot ara ylizil

P CE glvenlik sistemi

2 Aliminyum hafif ve saglam extriide profiller

P Adaptér ve vakum tutucu seti
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SHINI
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Tek Eksen Servo Teleskopik
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Tek Eksen Servo Medium Teleskopik -

B Ozellikler
Enjeksiyon Makinesi (Ton) 50~100 50~ 100 100 ~ 200 100 ~ 200

Traverse Strok (mim) 1000 1000 1400 1400
Kalip Ici Eksen Ana Kol 125 125 150 150
Stroku {mm) Yardima Kol / 100 / 100
Dikey Eksen Ana Kol 550 550 700 700
Stroku (mim) Yardima Kol / 600 / 750
Maks, Yok (tutucular dahil) (ka) 3 3 3 3
Kalip Igi Min, Sire (sn) 24 2.4 2.7 2.7
Mir. Cevrirn SUresi (sn) 7.5 7.5 8 8

Calisrna Basing (bar) 4~6 4~6 4~6 4~6
Hava Sarfivat (N/Cevrim) * 9 14 1 17
Ak (k) 210 225 240 260

A 1750 1750 2150 2150

B 1300 1300 1300 1300

C 1500 1500 1650 1650

: D (max) 550 550 700 700
Hicdler E (max) 7/ 600 7 750

F {max) 1000 1000 1400 1400

G (min) / 120 / 120

H (min) v 180 i 180

| {max) 700 700 700 700

1) *: Vakum cihazi icin maks. hava tliketimi 30 Nl/dk.dir.
2) : Enerji gereksinimi 1®,100-240V, 50/60 Hz. 7 &



ST1 Serisi

Enjeksiyvon Makinesi (Ton) 200 ~ 300 200 ~ 300 300 ~ 450 300 ~ 450
Traverse Strok (mim) 1600 1600 1800 1800
Kalip g Eksen Ana Kol 250 250 300 300
Stroku (rmm) Yardima Kol / 100 / 150
Dikey Eksen Ana Kol 900 900 1100 1100
Stroku {mim) Yardime Kol / 950 / 1150
Maks, YOk (tutucular dahil) (ka) 5 5 5 5
Kalip igi Min, Sire (sn) 3 3 3.3 s
Mir. Cevrirm Stresi (sn) 9 9 10 10
Calisrna Basingi (bar) 4~6 4~6 4~6 4-~6
Hava Sarfivatl (N Cewrim) * 15 22 17 26
Atk (k) 250 270 280 290
A 2350 2350 2550 2550
B 1400 1400 1600 1600
C 1850 1850 2050 2050
Oletiler D (max) 900 900 1100 1100
E (max) / 950 / 1150
F (max) 1600 1600 1800 1800
G (min) g 120 i 120
H (min) i 180 / 180
I (max) 800 800 900 900
Enjeksivon Makinesi (Tor) 100 ~ 200 100 ~ 200 200 ~ 300 200 ~ 300
Traverse Strok (mim) 1400 1400 1600 1600
Kalip igi Eksen Ana Kol 150 150 250 250
Stroku (rmm) Yardima Kol / 100 / 150
Dikey Eksen Ana Kol 700 700 900 900
Stroku (mim) Yardima Kol / 750 / 950
_Maks. Yiik (tutucular dahil) (kg 3 3 3 3
Kalip Ici Min, Stire (sn} 2.0 23 2.0 2.3
Min, Cevrirn Stresi (sn) 6.8 6.8 7.2 7.2
Calisrna Basing (bar) 4~6 4~6 46 4~6
Hava Sarfivati (NI Cevrim) * 10 16 12 19
Adirhik gl 290 310 300 320
A 2150 2150 2350 2350
B 1300 1300 1400 1400
C 1250 1250 1350 1350
Olgiiler D (max) 700 700 900 900
E (max) / 750 / 950
F (max) 1400 1400 1600 1600
G (min) 7 120 7i 120
H (min) / 180 / 180
| (max) 730 730 850 850

1) *: Vakum cihazi icin maks. hava tlketimi 60 NI/dk.dir.
2) : Enerji gereksinimi 1d,100-240V, 50/60 Hz.
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SHINI

W Ozellikler
Enjeksiyon Makinesi (Ton) 300 ~ 450 300 ~ 450 450 ~ 650 450 ~ 650
Traverse Strok (mim) 1800 1800 2000 2000
Kalip ici Eksen Ana Kol 400 400 400 400
Stroku (mim) Yardimao Kol / 200 i 200
Dikey Eksen Ana Kol 1100 1100 1300 1300
Stroku {mim) Yardimel Kol / 1150 / 1350
Maks. Yiik (tutucular dahil) fkg) 5 5 5 5
Kalip Igi Min, Sire (sn) 2.5 2.5 28 2.8
Min. Cevrim Stiresi (sn) 7.6 7.6 8 8
Calisrna Basingi (bar) 4~6 4~6 4~6 4~6
Hava Sarfivat (N Cevrim) * 24 37 26 41
Adirlik (leg) 420 450 440 470
A 2570 2570 2770 2770
B 1750 1750 1750 1750
G 1390 1390 1490 1490
Dlgiiler D (max) 1100 1100 1300 1300
E (max) / 1150 / 1350
F {max) 1800 1800 2000 2000
G (min) / 120 / 120
H {min) / 180 / 180
| (max) 1150 1150 1150 1150
Enjeksiyon Makinesi (Ton) 650 ~ 850 650 ~ 850
Traverse Strok (mm) 2200 2200
Kalip igi Eksen Ana Kol 400 400
Stroku {mim) fardime Kol / 200
Dikey Eksen Ana Kol 1500 1500
Stroku {rmm) Yardima Kol / 1550
Maks, Yok (tutucular dahil) (ka) 6 6
Kalip Igi Min, Sire (sn) 5 3
Min, Cevrirm Sresi (sn) 85 85
Calisrna Basing (bar) 4~6 4~6
Hava Sarfivatl (N Cevrim) * 29 45
Adirlik (kal 460 490
A 2970 2970
B 1750 1750
@ 1590 1590
Olgiiler D (max) 1500 1500
E (max) 7 1550
F (max) 2200 2200
G (min) / 120
H (min) % 180
I (max) 1150 1150

1) *: Vakum cihazi icin maks. hava tlketimi 60 NI/dk.dir.
2) :Enerji gereksinimi 1®,100-240V, 50/60 Hz.
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SHINI

3 Eksen Servo
Uriin Alma Robotu

ST3-1100- 1800




ST3 Serisi SHINI

Sabit ve glicll yapisi, performans ve siratliligi ile ST3 serisi Griin alma robotlar, kullanilan servo motorlar
sayesinde farkli noktalarda konumladirma gerektiren uygulamalar icin idealdir. 100 - 3600 ton arasi plastik
enjeksiyon makinelerinde kullanilabilir. Standart veya teleskopik kol secenekleri mevcuttur. istifleme,
kalite kontrol ve insert (kalip ici ek Griin yerlestirme) uygulamalan yapilabilir.

B Kodlama Prensibi
S T 3 -xxx-xxxL HT

L» T:Teleskopik Kol, T'siz Tek Kademeli

p H: Ylksek Hizli, H'siz Normal

- L:Llarge, L'siz Normal

» Traverse Strok (mm)

» Dikey Strok (mm)

» 3 Eksen Servo

» Traverse

ST3-700- 1400 HT

» SHINI

W Genel Ozellikler
P Aliminyum profiller kullanilarak elde edilen kompakt ve
modern dis gorins

P Tlim eksenler servo motorlar ile tahrik edilir

P Tiim hareketler kontrol panelinden kontrol edilebilir
ST3-700- 1400 T
» Dikey eksen cevrim stiresini hizlandiracak yapida olup,
teleskopik kol secimi ile de robot yliksekligi optimize edilir
» Pozisyon limit sensdrleri ve bloklar sayesinde elektriksel ve
mekaniksel arizalara karsi koruma saglanir

» Kolay ayarlanabilir, sékulebilir ve takilabilir yapidadir. Servo

sUrlcull eksenler Griin veya yolluk pozisyonlama islemini saglar

ST3-1200- 1800 MT 47«



ST3 Serisi

B Kumanda Paneli
» Turkce mend
P Kullanici dostu kolay kullanim, kolay programlama
» VARAN BUS teknolojisi ve 84 inch renkli dokunmatik ekran (izerinden

kolay programlama imkani

» Kapali devre kontrol sistemi sayesinde glvenilir hareketler, R
; ontrol Paneli
P Istifleme, kalite kontrol sistemi ve insert uygulamalarina uyumluluk

P USB portu ile veri aktarimi ve giincelleme

M Standart Ozellikler
P Yolluk tutucunun 90° déniis fonksiyonu
P Kullanilacak makine 8zelliklerine gére EUROMAP12 veya
EUROMAPG7 robot ara ylizli
» CE glvenlik sistemi

» Adaptédr ve vakum tutucu seti
» Konveydrile uyumlu calisma Tutucu Déndiirme Sistemi
» Kademeli sifre sistemi

» Robot kolu dikey eksenini elektrik kesintileri ve ani dilsmelere karsi koruyan emniyet sistemi

212



SHINI

M Genel Gorinim
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ST3 Serisi

B Genel Gériinim
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SHINI

W Ozellikler
Enjeksiyon Makinesi (Ton) 100 ~ 200 200 ~ 300 300 ~ 450
Traverse Strok (mim) 1400 1600 1800
Kalip Ici Eksen Stroku (mm) 500 700 900
Dikey Eksen Stroku (mim) 700 900 1100
Maks, Yok (tutucular dahil) (kg 3 5 5
Kalip Igi Min, Stire (sn) 2.5 2.7 3
Min, Cevrim Stresi (sn) 7 8 8.5
Calisrna Basinci (bar) 4~6 4~6 4~6
Hava Sarfivat (NI Cevrirm) * 4 4 4
Adirik kgl 260 270 300
A 2450 2350 2550
) B 1300 1620 1860
Ulctiler C 1850 2050 2290
D 700 900 1100
E 1400 1600 1800
1) *: Vakum cihazi icin maks. hava tlketimi 60 NI/dk.dir.
2) : Enerji gereksinimi 1d,100-240V, 50/60 Hz.
Enjeksivon Makinesi (Ton) 100 ~ 200 100 ~ 200 200 ~ 300 200 ~ 300
Traverse Strok (rmm) 1400 1400 1600 1600
Kalip Igi Eksen Stroku (mm) 480 480 680 680
Dikey Eksen Stroku (mim) 700 700 200 900
Maks. Yik (tutucular dahil) (kg) 3 3 3 3
Kalip Igi Min. Stire (sn} 24 0.8 5k
Min, Cevrirm Stresi (sn) 6 4.3 6.2 4.5
Calisrna Basingi (bar) 4~6 4~6 4~6 4~6
Hava Sarfivat (NI Cevrirm) * 4 4 4 4
Adirhk (lg) 240 240 260 260
A 2450 2450 2300 2300
B 1300 1300 1540 1540
OlgUler C 1250 1250 1370 1370
D (max) 690 690 890 890
E (max) 700 700 900 900
F (max) 1400 1400 1600 1600

1) *: Vakum cihazi icin maks. hava tliketimi 60 NI/dk.dir.
2) : Enerji gereksinimi 1®,100-240V, 50/60 Hz.
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ST3 Serisi

W Ozellikler
Enjeksivon Makinesi (Tor) 300 ~450 450 ~650 450 ~ 650 650 ~ 850
Traverse Strok (mm) 1800 2000 2000 2200
Kalip Igi Eksen Stroku (rmim) 800 800 900 900
Dikey Eksen Stroku (mmj) 1200 1300 1400 1500
Maks, Yok (tutucular dahil) (ka) 10 10 10 15(20)
Kalip Igi Min, Sire (sn) 4 43 43 4.5
Min, Cevrirm Sdresi (sn) g 9.5 9.5 10
Calisrna Basingi (bar) 4~6 4~6 4-6 4~6
Hava Sarfivat (N Cevrirm]) * 6 6 6 6
Aditlik (ka) 480 510 530 560
A 2847 3047 3047 3247
B 1617 1617 T 1717
Olguler C 1790 1840 1890 1940
D({max) 1200 1300 1400 1500
E(max) 1155 1155 1255 1255
Fimax) 1800 2000 2000 2200
1) *: Vakum cihazi icin maks. hava tlketimi 60 NI/dk.dir.
2) :Enerji gereksinimi 1®,100-240V, 50/60 Hz.
Enjeksiyon Makinesi (Ton) 650~ 850 850~ 1600 1600~ 2400
Traverse Strok (mm) 2200 2400 3000
Kalip Igi Eksen Stroku (mm) 1000 1200 1400
Dikey Eksen Stroku (rmim) 1600 1800 2200
Maks. ik (tutucular dahil) (kg) 15(Max 20) 15(Max 20) 15(Max 20)
Kalip igi iin, Sdre (sn) 45 48 5
Min. Cevrim Stresi (sn) 10 105 1
Calisrma Basing (bar) 4-6 A 46
Hawva Sarfivat (NI Cevrirm) * & 6 6
Agirlik (kg) 580 630 680
A 3247 3447 4047
B 1817 2017 2217
Cictiler C 1990 2090 2290
Dimax) 1600 1800 2200
E(max) 1355 1555 1755
Fimax) 2200 2400 3000

1) *: Vakum cihazi icin maks. hava tlketimi 60 NI/dk.dir.

2) :Enerji gereksinimi 1®,100-240V, 50/60 Hz.
»16



SHINI

Enjeksivon Makinesi (Ton) 850 ~ 1400T 1400 ~ 1800T

Traverse Strok (mm) 2400 2800

Kalip Igi Eksen Stroku {rmm) 1340 1500

Dikey Eksen Stroku (mm) 1800 2000

Maks, Yok (tutucular dahil) (ka) 40(60) 40(60)
Kalip Igi Min, Sire (sn) 3.0 3.2
Min. Cevrirn Sdresi (sn) 18 19

Calisrna Basinci (bar) 4~6 A
Hava Sarfivat (N Cevrirm) * 8 8
Adirhlk (k) 920 950

A 3800 4200

B 2500 2650

Olctiler @ 2400 2500

D (max) 1800 2000

E (max) 1750 1900

F (max) 2400 2800

1) *: Vakum cihazi icin maks. hava tliketimi 60 NI/dk.dir.
2) :Enerji gereksinimi 1d,100-240V, 50/60 Hz.

Enjeksiyon Makinesi (Ton) 1800 ~ 24007 2400 ~ 30007 3000 ~ 3600T

Traverse Strok (mrm) 3000 3200 3400

Kalip Ici Eksen Stroku (mm) 1500 1660 1820

Dikey Eksen Stroku (mim! 2200 2600 3000

Maks, Yk (tutucular dahil) (g) 40(60) 40(60) 40(60)
Kalip Igi Min, Sire (sn) 3.5 4.0 45
Min, Cevrirm Saresi (sn) 20 25 28

Calisma Basinc (bar) 4~6 4~6 4~6
Hava Sarfivat (MY Cewrim) * 8 8 8
Adiik (kg 990 1010 1080
A 4400 4600 4800

B 2650 2820 2980

Blciler C 2600 2800 3000

D (max) 2200 2600 3000

E (max) 1900 2050 2250

F (max) 3000 3200 3400

1) *: Vakum cihazi icin maks. hava tliketimi 60 NI/dk.dir.

2) :Enerji gereksinimi 1d,100-240V, 50/60 Hz.
17 €



SHINI

Makine Yani Diiz Konveyor

SCI-300W-2000L




SCI Serisi §H’NI

SCl serisi diiz konveyérler, hafif ve saglam extrlide aliminyum profilleri ve invertdr kontroll sayesinde
hizi ayarlanabilen yapisi ile makine&robot lrlin otomasyonunu tamamlayan bir parcadir.

istenildigi taktirde robot ile senkronize calisarak (iretim verimliligi artirilabilir.

S C | - xxxW - xxxL

‘ L Konveydr Uzunlugu (mm)
‘ ——» Bant Genisligi (mm)
———» Yatay
» Konvey&r
' » SHINI

P Aliminyum alasimh ve kumlanmis profillerden Uretilen saglam ve sik gévde
» Yiksek kalitede, sik gérinimli ve asinmaya dayanikh PYC bant

» Elvolanlari ile kolaylikla ayarlanabilen ytkseklik

» Universal hareket edebilen frenlitekerlekler

» Potansiyometre ile kolaylikla yapilabilen hiz ayari

P ister robotla birlikte ister ayr olarak calisabilme imkani

f—_
f —

H2

Bant Genisligi ¥ (mm) 200 300 400 500 600
Kenveydr Uzunlugu Limm) 2000 / 3000 / 4000 / 6000

H1 Yiksekligi (max.,mm) 1000 ~ 1600

H2 Yiiksekligi (min. ;mm) 700 ~ 1000

Tasima Kapasitesi (kg) 20 (Uniform)

Maks. Hiz (mt/dk) 12

Bant Malzemesi Caligrra Sicakin -T:ECE:E&:)Eﬁijaﬁlérglfén;:njmﬁz::E\;e;ei.lmkn Ffaddan Etlilenmmes
Glig AC220V £ 10V 50/60Hz

Motor Guicli (W) 60

19«



VIRGINIO NASTRI KONVEYOR

CBD/8 CB/2



CBD Serisi Z Tipi Konveyor virginio nastri )

italyan Virginio Nastri tarafindan Uretilen, CBD Serisi Z tipi konveydrler, enjeksiyon makinesinden
dlsen Urinlerin, makine yanindaki diger bir bélgeye veya kutuya tasinmasi amaci ile kullanilirlar.
Uretim sartlarina bagl olarak makine altina dik veya makineye paralel yerlestirilebilirler. Standart

olarak sunulan SAP tipi yolluk ayirma aparati kullanimi ile yolluk ve Griinlerin ayirilmasi da yapilabilir.

P Ayarlanabilir yolluk ayirici sistemi
» Hidrolik kriko ile ylkseklik ayar
P Kaymaz yesil-PVC bant

P 95 mm ylksekliginde, polizene malzemeden Uretilmis kenar duvarlar
» Cift tarafli kullanilabilen (iriin besleme adzi (paslanmaz celik)
» RAL 910 sase boyasi

P 4 mt/dk konveydr hiz
P 0,25 kW motor glicli

» Elektrik besleme: 3 faz, 400/415V, 50 Hz

| cBp/a | cBD/9 | cBD/10 | CBD/11 | CBD/12 A P2
| 700 | 700 | 700 | 700 700
| 1300 | 1300 | 1800 | 1800 | 1800 T
?_50 | 750 | 750 | 75_0 | 750
320 | 430 | 250 | 320 | 450 g
43 | 566 | 366 436 | 566 :
| 775 | an | 698 | 775 | 911 |
575 | 705 | 505 | 575 . 705
| 893 | 893 | 1134 | 1134 1134
282 | 282 | 236 | 236 | 236
| 337 | 337 | 291 | 291 | 291
I A T N B T I TR T
| 738 738 | 1082 1082 | 1082
2640 | 2640 | 3043 | 3049 | 3049 |
158 | 174 | 161 171 . 189

;{:T

.91.

B
[MODEL “SAP/ SAP/2 SAP/3 SAP/4 SAP/5
A 350 | 400 | a0 | 570 | 660
 Bant Genisligi | 170220 | 250300 @ 320370 | 400-450-500 500-600 |
Kg | 88 | 9,1 | 94 | 99 10,3




'CB Serisi L Tipi Konveyor Virginionastri)

italyan Virginio Nastri tarafindan Uretilen CB serisi L tipi konveyérler, enjeksiyon makinesinden diisen

Grlinlerin, makine yanindaki bir bdlgeye veya kutuya tasinmasi amaci ile kullanilirlar. Uretim sartlarina

bagh olarak makine altina dik veya makineye paralel yerlestirilebilirler. Opsiyonel olarak sunulan SAR

tipi yolluk ayirma aparati kullanimi ile yolluk ve Grilinlerin ayinimasi da yapilabilir.

P Ayarlanabilir yolluk ayirici sistemi

P Hidrolik kriko ile yiikseklik ayar

P Kaymaz yesil-PVC bant

P 95 mm ylksekliginde, polizene malzemeden

CB/5 +5AR/3 Gretilmis kenar duvarlan

P Cift tarafli kullanilabilen (iriin besleme agz
(paslanmaz celik)

» RAL 910 sase boyasi

P 4 mt/dk konveydr hiz

P 0,25 kW motor glci

D Elektrik besleme: 3 faz, 400/415 V, 50 Hz

< | 81 B2 | B3 | B4 | CBIS | CBI6 i
A [ 700 700 | 700 | 700 | 700 700
B 1300 1300 1300 1800 1800 1800
C | 250 | 3200 | 450 | 250 | 320 450
D | 366 | 43 | 566 | 366 | 436 " 566
E | 575 | 645 | 775 575 | 645 775
F 505 575 705 505 575 705
G | 915 | 915 | 915 | 1107 | 1107 | 1107
H 361 361 361 267 267 267
! | 418 418 | 418 324 324 324
L | 138 | 138 | 138 | a4 | 44 |
M 323 323 323 601 601 601
N | 1894 | 1894 | 1804 | 2304 | 2304 | 2304
Kg | 110 116 126 122 | 128 140

MODEL SAR/1 SAR/2 SAR/3 SAR/4
A 215 | 295 365 | 495
B 304 | 304 | 304 | 304

) SAR ;Baanenif,Ii_gi 170-220 250-300 320-370 400-450-500
Kg 48 5 | 52 55




